
Каждое слагаемое этого уравнения можно представить в 
виде соответствующего вращающегося вектора амплитуды:
A1 = ω2 – амплитуда ускорения; A2 = 2βω – амплитуда ско-
рости; A3 = ω0

2 – амплитуда смещения; A4 = F0 /mA – ам-
плитуда вынуждающей силы, причем A3 > A1 .
Вектор амплитуды силы найдем по правилу сложения век-
торов:  
Из рисунка видно, что

Тогда


